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EAM58C4096/8192G5SXX10X6PCR 编码器描述 

EAM 串行接口的多圈绝对值编码器的描述串行输出多圈绝对值编码器与前面所提的单圈编码器形式相同。考

虑到多转编码器数据量大,串行传输方式是减少线量的最有效的方法。该系列输出数据是 25 位字节，而有效

位同所选编码器的分辨率成比率。这种传输方式有效地减少了错误接线问题的同时，保持了编码器良好的性

能。与单圈编码器相似，传输接线的数量是 4 根(一对数据线、一对时钟线–都是差分信号传输)。机械接口多

样化，可以满足不同客户的装配要求。 

EAM58C4096/8192G5SXX10X6PCR 编码器简介 
一． BEN 绝对值编码器的常规外形：38MM,58MM,66MM,80MM.100MM. 

二． BEN 绝对值编码器分为：单圈，多圈。 

三． BEN 绝对值编码器按原理分为：磁绝对值编码器，光电绝对值编码器 

四． BEN 绝对值编码器出线方式分为：侧出线，后出线 

五． BEN 绝对值编码器轴分为：6MM,8MM,10MM,12MM,14MM,25MM. 

六． BEN 绝对值编码器分为：轴，盲孔，通孔。 

七． BEN 绝对值编码器防护分为：IP54-68、021-39536219. 

八． BEN 绝对值编码器安装方式分为：夹紧法兰、同步法兰、夹紧带同步法兰、盲孔（弹簧片，抱紧）、通

孔（弹簧片，键销） 

BEN 绝对值编码器精度分为：单圈精度和多圈精度，加起来是总精度，也就是通常的多少位（常规 24 位，25

位，30 位，32 位。。。。）。 

BEN编码器的发展，从增量值编码器以转动时输出脉冲，通过计数设备来计算其位置，当编码器不动或停电

时，依靠计数设备的内部记忆来记住位置。这样，当停电后，编码器不能有任何的移动，当来电工作时，编

码器输出脉冲过程中，也不能有干扰而丢失脉冲，不然，计数设备计算并记忆的零点就会偏移，而且这种偏

移的量是无从知道的，只有错误的生产结果出现后才能知道。解决的方法是增加参考点，编码器每经过参考

点，将参考位置修正进计数设备的记忆位置。在参考点以前，是不能保证位置的准确性的。为此，在工控中

就有每次操作先找参考点，开机找零等方法。这样的方法对有些工控项目比较麻烦，甚至不允许开机找零（开

机后就要知道准确位置），于是就有了绝对编码器的出现。BESM58 系列绝对编码器光码盘上有许多道光通道

刻线，每道刻线依次以 2线、4线、8线、16 线。。。。。。编排，这样，在编码器的每一个位置，通过读取每道

刻线的通、暗，获得一组从 2 的零次方到 2 的n-1 次方的唯一的 2 进制编码（格雷码），这就称为n位绝对编

码器。这样的编码器是由光电码盘的机械位置决定的，它不受停电、干扰的影响。BEN绝对编码器由机械位置

决定的每个位置是唯一的，它无需记忆，无需找参考点，而且不用一直计数，什么时候需要知道位置，什么

时候就去读取它的位置。这样，编码器的抗干扰特性、数据的可靠性大大提高了。BEN编码器从单圈绝对值编

码器到多圈绝对值编码器BESM58 旋转单圈绝对值编码器，以转动中测量光电码盘各道刻线，以获取唯一的编

码，当转动超过 360 度时，编码又回到原点，这样就不符合绝对编码唯一的原则，这样的编码，只能用于旋

转范围 360 度以内的测量，称为单圈绝对值编码器。如果要测量旋转超过 360 度范围，就要用到多圈绝对值

编码器。详细了解编码器可随时致电上海精芬机电 ，编码器专家。BEN编码器上海精芬机电生产厂家运用钟

表齿轮机械的原理，当中心码盘旋转时，通过齿轮传动另一组码盘（或多组齿轮，多组码盘），在单圈编码的

基础上再增加圈数的编码，以扩大编码器的测量范围，这样的绝对编码器就称为多圈式绝对编码器，它同样

是由机械位置确定编码，每个位置编码唯一不重复，而无需记忆。多圈编码器另一个优点是由于测量范围大，

实际使用往往富裕较多， 这样在安装时不必要费劲找零点， 将某一中间位置作为起始点就可以了，而大大

简化了安装调试难度。多圈式绝对编码器在长度定位方面的优势明显，已经越来越多地应用于工控定位中。 

 



 

编码器是把角位移或直线位移转换成电信号的一种装置。 前者称为码盘，后者称码尺．按

照读出方式编码器可以分为接触式和非接触式两种．接触式采用电刷输出，电刷接触导电区或

绝缘区来表示代码的状态是“1”还是“0”；非接触式的接受敏感元件是光敏元件或磁敏元件，采用

光敏元件时以透光区和不透光区来表示代码的状态是“1”还是“0”。 

止位置有关，而与测量的中

间过程无关。 

？市场上还有许多生产电容式和电感式产品的制造商，是否也应将他们考虑在

内？到底需要商业级、工业级、重载、 极端载荷还是最大载荷的产品？解决了这些问题，是否

就万

按照工作原理编码器可分为增量式和绝对式两类。增量式编码器是将位移转换成周期性的电

信号，再把这个电信号转变成计数脉冲，用脉冲的个数表示位移的大小。绝对式编码器的每一

个位置对应一个确定的数字码，因此它的示值只与测量的起始和终

市场上旋转位置和速度反馈产品的类型每天都在增加。人们面临的问题已不仅仅是应该选择

编码器还是旋转变压器，涉及到的相关问题极其广泛。比如到 底应该选择绝对式还是增量式？

磁式还是光学式

事大吉了呢？绝非如此！如果需要使用旋转变压器，还需要清楚产品的尺寸、转速以及电

气接口。而如果 使用的是编码器，那么还要知道分辨率、安装方式、输出类型以及连接方式等。 

 


